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Die Gelenkteleskoparbeitsbuhne ist mit
einem tiefen Schwerpunkt ausgelegt,

der ausgezeichnete Leistungsmerkmale
gewahrleistet. Die Maschine verflgt Uber
einen sparsamen Dieselmotor und einen
achsintegrierten Allradantrieb, der fur
optimalen Grip im Gelande sorgt.

Der Transportmodus fur das Einklappen
des Auslegers ermdglicht zudem den
Versand der Maschine im Container.

STANDARD AUSRUSTUNG LEISTUNGEN MOTOR
Baukastensystem mit baugleichen Vordere Pendelachse fUr héhere Stabilitat Motor Stufe V (Stufe IlIA auf Anfrage)
Komponenten im gesamten Sortiment auf allen Untergrunden - Automatische Storabschaltung des Motors
Proportionalsteuerung + 2 Lenkrader + Motor-Rucklaufsperre
Lenkung Uber Joystickwippe + Allradantrieb + Motor mit Wiederanlaufschutz
Rundumleuchte - Allradantrieb mit formschlussiger + Hydraulikolkuhler
Hupe Kraftibertragung
Betriebsstundenzahler + Drehbereich 360° (endlos)

Satz fUr Extrembedingungen
Notstromversorgung mit 12 V DC

ARBEITSKORB SICHERHEIT
Selbstnivellierender Arbeitskorb Fahrantrieb-Aktivierungssystem
Drehbarer Arbeitskorb +/-90 °© . Plattform-Lasterfassungssystem
Steckdose am Arbeitskorb . Borddiagnose

Neigungskontrolle mit Warnmeldung
Einklemmschutz
Notabsenkung
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DAB16RT LASTDIAGRAMM

Max. Arbeitshohe 16,07m 18
Max. Hohe Arbeitskorb 14,07 m 1 g
Gelenkpunkt 7,25m 15
Max. Reichweite 8,74 m lg
Negative Hohe 1,06 m 12
Negative Reichweite 7,25m 12)
Max. Tragkraft 250 kg z
Max. Personenzahl 2 7
Max. Steigfahigkeit (eingefahren) X-5°/Y-5° g 8,74 m
Max. Neigung 40% 4
Max. Windgeschwindigkeit 12,5m/s 2
Wenderadius (auRen) 4,49 m 1
Wenderadius (innen) 292 m ?
Drehbereich Oberwagen (endlos) 360° -2
JIB-Typ Reguldr =
JIB-Linge 420 m m 321901234567 289101112
Breite Arbeitskorb 0,79 m
Lange Arbeitskorb 1,83 m @ Lange Arbeitsbiihne 7,05 m
Drehung Arbeitskorb 180° Lange Arbeitsbiihne (Transport) 519 m
Gesamtgewicht 7780 ke @ Breite Arbeitsbiihne (inkl. Rider) 233m
Breite Arbeitsbihne (Transport) 2,33 m

Geschwindigkeit (eingefahren) 6,0km/h

(@ Héhe Arbeitsbiihne 2,55m
Geschwindigkeit (ausgefahren) 1,7km/h Hohe Arbeitsbiihne (Transport) 257m
Reifen 315/55 D20 @ Radstand 230m
Motor Kubota D1105/18kW Bodenfreiheit auBerhalb der Fahrzeugkontur 0,19 m
Tankinhalt 1151 @ Bodenfreiheit 031 m
Hydraulikdltank 1451
Notstromversorgung - L D" #JFE“H
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NORMENVERWEIS: EN 280, ANSI/SAIA A92.20
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Die in dieser Broschire enthaltenen Daten dienen zur Information und
kdnnen ohne Vorankundigung geandert werden.




